Pinze

Grippers

MGX

Pinza pneumatica a 2 griffe ad azione parallela 2-jaw parallel self-centering pneumatic gripper
autocentrante serie MGX series MGX

® Profilo piatto. ® Flat profile.

® Guida robusta. ® Robust guide.

® Elevata forza di serraggio. ® High gripping force.

® Peso ed ingombri ridotti. ® Small weight and dimensions.

® Precisione dimensionale elevata. ® High dimensional accuracy.

® Disponibile anche con molla in chiusura (-NC) ® Spring closed (-NC) or spring open (-NO) option.

o in apertura (-NO). ® FDA-H1 food-grade grease.
® Grasso alimentare FDA-H1.

MGX6030
MGX4015

MGX2508

MGX3214

MGX2005 MGX3210 MGX5020

Fluido Aria compressa a norma IS0 8573-1:2010 [7:4:4]
Medium Compressed air in compliance with IS0 8573-1:2010 [7:4:4]

Pressione di esercizio

Operating pressure range 13 LI

Temperatura di esercizio 50 = 50°C

Operating temperature range ) ’

Forza di serraggio per griffa a 6 bar 90N 145 N 230N 160 N 375N 650 N 830N
Gripping force at 6 bar on each jaw

Forza di serraggio totale a 6 bar 180N 290 N 460 N 320 N 750 N 1300 N 1660 N
Total gripping force at 6 bar

Corsa totale (0.3 mm) 5 mm 8 mm 10 mm 14.6 mm 15 mm 20 mm 30 mm
Total stroke

Freq'uenza max funzmnamento continuativo 3 Hz 3 Hz 3 Hz 3 Hz 2 Hz 2 Hz 2 Hz
Maximum working frequency

Consum.o draria per.clclo 5 cm?® 10 cm® 22 cm® 22 cm® 48 cm® 86 cm® 169 cm®
Cycle air consumption

Tempo di apertura / chiusura senza carico 7 ms 10 ms 20 ms 20 ms 50 ms 70 ms 140 ms

Opening / Closing time without load
Ripetibilita

i 0.02 mm 0.02 mm 0.02 mm 0.02 mm 0.02 mm 0.02 mm 0.02 mm
Repetition accuracy

Peso

Weight 95¢g 150 g 270 g 270 g 545 g 900 g 1525 g

- J

310 Pinze parallele a 2 griffe
2-jaw parallel grippers

www.gimatic.com

10/2024



10/2024

MGX

(b

~

N\

imensioni (mm) Foro passante per fissaggio pinza
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[ | | Mox2005 | Mox2508 | MGXs210 | MGX3214 | MGX4015 | MGX5020 | MGX6030 |
A 35.8 42 51 51 61.2 70 78.6
B 44 55 62 62 93 118 153
(¥ +0.04 28.3 33 42 42 51 58 66
D1 @5 H7 @7 H7 @7 H7 @7 H7 @7 H7 @9 H7 @9 H7
D2 3.2 04.2 04.2 04.2 5.2 06.2 06.2
D3 @5 H7 @7 H7 @7 H7 @7 H7 @9 H7 @12 H7 @9 H7
D4 M3 M4 M5 M5 M6 M8 M6
D5 M5 M5 M5 M5 M5 G1/8” G1/8”
D6 M3 M3 M3 M3 M3 M3 M3
E +0.02 36.5 46 52 52 80 105 140
F 12.5 15.5 18 18 275 37 43.5
G 27.2 33.6 414 41.4 49.6 58.6 67.6
H +0.05 14 16 22 22 25 28 30
| 26 28.5 36 36 42 49 58
J 22 24 31 31 37 43 51
K 4 45 5 5 5 6 7
L 11.2 12.7 16 16 20 25 29
M 49 63 72 76 108 138 183
N 44 55 62 62 93 118 153
P1 1.2 1.5 1.5 1.5 1.5 2 2
P2 5.5 6 8.4 8.4 9 10 13%5,
P3 1.2 1.5 1.5 15 2 2.5 2.5
P4 5 5.2 7 7 9 12 12
Q 1 12 16 16 31.2 32 40
R +0.02 9 10 12 12 12 24 20
S 5.5 6 8 8 12.5 14 15
T 5.8 6 6 6 6 8 8
U 20.8 24 33 33 41.2 46 54.6
v 29 37 42 42 65 88 106
z 17 20 26 26 30 33 35
PZ 0.5 0.5 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
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Sensori

Il rilevamento della posizione di lavoro pud essere effettuato
con sensori magnetici (opzionali), che rilevano il magnete sul
pistone, oppure con sensori induttivi (opzionali), che rilevano la
presenza delle sfere (SY) inserite nell’appendice (Y).

Due appendici regolabili possono essere fissate alla griffa con
le due viti (TY) fornite.

| sensori induttivi devono avere diametro 4mm.

Codici di ordinazione dei sensori induttivi:

SI14M225-G NPN
Cavo 2.5m

2.5m cable

SI4N225-G PNP

| sensori magnetici utilizzabili sono i codici Gimatic:

SS4N225-G PNP
Cavo 2.5m
2.5m cable
SS4M225-G NPN
SS3N203-G PNP
Connettore M8
M8 snap plug connector
SS3M203-G NPN

Sensors

The operating position can be checked by magnetic sensors
(optional), detecting the magnet of the piston, or by inductive
sensors (optional), detecting the ball (SY) in the appendix (Y).
Two adjustable appendixes can be mounted on the jaw using the
supplied screws (TY).

Use 4mm diameter inductive sensors.

Ordering codes of the inductive sensors:

PNP

Il kit per il fissaggio

dei sensori induttivi &
fornito nella confezione
della pinza.

The accessories to fix
the inductive sensors
are supplied in the
packaging.

The magnetic sensors from Gimatic are the codes:

+

out
PNP
Magneto-resistive

+
NPN

out

A J

~
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(v

ersioni a molla

A richiesta & disponibile la versione con la molla in chiusura
(-NC) o in apertura (-NO), che in assenza d’aria garantisce circa
un quarto della forza disponibile a 6 bar.

Forza di chiusura per griffa a 6 bar

Opening force at 0 bar each jaw

Forza di chiusura per griffa a 6 bar

Opening force at 0 bar each jaw

Nelle versioni con le molle la lunghezza massima delle
estremita di presa deve essere ridotta del 20%.

Nelle versioni con le molle la minima pressione di utilizzo € 3.5
bar.

N\

114+121 N 179+195N
Closing force at 6 bar each jaw
Forza di apertura per griffa a 6 bar 59:66 N 95111 N
Opening force at 6 bar each jaw
Forza di chiusura per griffa a 0 bar 24+31 N 34450 N
Closing force at 0 bar each jaw
Forza di apertura per griffa a 0 bar ON ON

59+66 N 95+111 N
Closing force at 6 bar each jaw
Forza di apertura per griffa a 6 bar 114121 N 179+195 N
Opening force at 6 bar each jaw
Forza di chiusura per griffa a 0 bar ON ON
Closing force at 0 bar each jaw
Forza di apertura per griffa a O bar 24:31 N 34+50 N

~

Spring option

It is also available, on request, with a closing (-NC) or opening
(-NO) spring, providing, after a pressure black-out, about one
fourth of the output force at 6 bar.

285+306 N  199+213N  467+510N  792+871N 1016+1110N
154+175N  107+122 N  240+283 N  429+508 N  550+644 N
55+76 N 38+53 N 92+135N 142+221 N 186+280N
ON ON ON ON ON

154+175N  107+122 N  240+283 N  429+508 N  550+644 N
285+306 N  199+213N  467+510N 792871 N 1016+1110N
ON ON ON ON ON
55+76 N 38+53 N 92+135N 142+221 N  186+280 N

In the spring versions the maximum gripping tool length should
be 20% shorter.
In the spring versions the minimum operating pressure is 3.5 bar.
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