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PE

Pinza pneumatica a 2 griffe ad azione parallela
autocentrante (serie PE)

® Azionamento a doppio effetto (a semplice effetto su richiesta
per PE-25... e PE-45...).

® Assenza di organi di trasmissione: elevato rendimento e
affidabilita.

® Possibilita di scelta su un’ampia gamma di corse.

® Forza di serraggio costante su tutta la corsa in apertura ed
in chiusura.

® Basso peso ottenuto con una costruzione interamente in
lega leggera.

® Grasso alimentare FDA-H1.

PE-4580 PE-4560

2-jaw parallel self-centering pneumatic gripper
(series PE)

® Double acting (single acting upon request for PE-25...
and PE-45...).

® High efficiency and reliability due to the lack of driving parts.

® Wide choice of stroke length options.

® The gripping force is constant on both directions along total
stroke.

® [ight weight; due to its alloy construction.

® FDA-H1 food-grade grease.

PE-4540 PE-4520

PE-45200

PE-25100

PE-25200

PE-2560

PE-2540

PE-16200

PE-16150

PE-1680

PE-1640

.
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PE

_ PE-1610 PE-1625 PE-1640 PE-1680 PE-16150 PE-16200
Fluido Aria compressa a norma 1SO 8573-1:2010 [7:4:4]
Medium Compressed air in compliance with ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
Pressione di esercizio 2:8b
Operating pressure range d
Temperatura di esercizio 5:60 °C
Operating temperature range ) :
Forza di serraggio per griffa a 6 bar 100 N
Gripping force at 6 bar on each jaw
Forza di serraggio totale a 6 bar 200 N
Total gripping force at 6 bar
C
S:rros:e (£0.25 mm) 2x5 mm 2x12.5 mm 2x20 mm 2x40 mm 2x75 mm 2x100 mm
Frequenza max funzionamento
Maximum working frequency hk 2 ik 2k 2 ik Lk e
Consumo d’aria per ciclo 5 3 5 3 5 3
Cycle air consumption 7cm 14 cm 21 cm 39 cm 71 cm 97 cm
Tempo di chiusura senza carico
Closing time without load 0.02s 0.05s 0.1s 02s 04s 05s
Ripetibiita 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Repetition accuracy .03 mm .03 mm .03 mm .03 mm .03 mm .03 mm
Peso 200 250 350 500 900 1200
Weight g g g g g g
Forza di serraggio Gripping force
| grafici mostrano la forza per griffa espressa dalla pinza in The graphs show the gripping force on each jaw, as a function
funzione della pressione, del braccio Z e del disassamento del of the operating pressure, the gripping tool length Z and the
punto di presa X. overhanging X.
La forza indicata in questi grafici The force shown in these graphs
é riferita alla singola griffa. refers to one jaw.
La forza totale é il doppio. The total force is double.
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PE

| grafici mostrano la forza per griffa espressa dalla pinza in

[ )
I = =

Fluido Aria compressa a norma IS0 8573-1:2010 [7:4:4]

Medium Compressed air in compliance with IS0 8573-1:2010 [7:4:4]

Pressione di esercizio 2:8b

Operating pressure range dl

Temperatura di esercizio 5:60 °C

Operating temperature range ) :

Forza di serraggio per griffa a 6 bar 230 N

Gripping force at 6 bar on each jaw

Forza di serraggio totale a 6 bar 460 N

Total gripping force at 6 bar

Corsa (+0 25 ITIm)

=U. 2x10 mm 2x20 mm 2x30 mm 2x50 mm 2x100 mm

Stroke

Frequenza max funzionamento

Maximum working frequency ok 2k 2 ik 1k hE
Consumo d’aria per ciclo 5 5 5 5 5
Cycle air consumption 44 cm 74 cm 102 cm 146 cm 263 cm
Tempo di chiusura senza carico

Closing time without load 0.02s 0.04 s 0.06 s 0.08 s 0.17 s
Ripetibilita

Repetition accuracy 0.04 mm 0.04 mm 0.04 mm 0.04 mm 0.04 mm
Peso

Weight 700 g 980 g 1285 g 1235 g 2080 g
Forza di serraggio Gripping force

The graphs show the gripping force on each jaw, as a function

funzione della pressione, del braccio Z e del disassamento del
punto di presa X.

of the operating pressure, the gripping tool length Z and the
overhanging X.

La forza indicata in questi grafici 4
é riferita alla singola griffa.
La forza totale é il doppio.

The force shown in these graphs
refers to one jaw.
The total force is double.
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PE
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Fluido Aria compressa a norma IS0 8573-1:2010 [7:4:4]
Medium Compressed air in compliance with ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Pressione di esercizio

Operating pressure range 2x8ibay
Temperatura di esercizio 5:60 °C
Operating temperature range ’ :
Forza di serraggio per griffa a 6 bar
Gripping force at 6 bar on each jaw 00N (001N (ool (OO 900N
Forza di serraggio totale a 6 bar
Total gripping force at 6 bar 1400 N 1400 N 1400 N 1400 N 1800 N
Corsa (+0 25 m )
EAlk m 2x10 mm 2x20 mm 2x30 mm 2x40 mm 2x100 mm
Stroke
Frequenza max funzionamento
Maximum working frequency Sk 2 hE bk Lk 1k
Consumo d’aria per ciclo 5 5 3 3 3
Cycle air consumption 132 cm 208 cm 257 cm 371 cm 940 cm
Tempo di chiusura senza carico
Closing time without load 0.05s 0.1s 0.15s 0.2s 0.2s
Ripetibilita
Repetition accuracy 0.04 mm 0.04 mm 0.04 mm 0.04 mm 0.04 mm
Peso 1840 2250 2715 3300 3800
Weight g g g g g
Forza di serraggio Gripping force
| grafici mostrano la forza per griffa espressa dalla pinza in The graphs show the gripping force on each jaw, as a function
funzione della pressione, del braccio Z e del disassamento del

of the operating pressure, the gripping tool length Z and the
punto di presa X. overhanging X.

La forza indicata in questi grafici
é riferita alla singola griffa.
La forza totale é il doppio.

The force shown in these graphs
refers to one jaw.
The total force is double.
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PE

/Dimensioni (mm)
Dimensions (mm)

Foro di riferimento
Dowel pin hole

Ingresso aria
Air connection

PE-1610 26 37 52 29 13 7 11.75 31 26 27
Foro per fissaggio pinza Sede per sensori serie CB Foro per fissaggio dito di presa
Hole for fastening CB sensor slot Threaded hole for gripper tool
(N°4) M5x4 mm (N°4+4) M4x4 mm
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(N°2) @5H8x5 mm

PE-1625

PE-1640 99 - - 60 24
PE-1680 155 = = 60 24
PE-16150 263 - 200 60 24
PE-16200 337 280 200 60 24

Foro per fissaggio dito di presa
Threaded hole for gripper tool

(N°2) M5

N

S
Foro di riferimento dito di presa
Dowel pin hole for gripper tool

(N°4+4) @4H8x4 mm

(N°4/6+4/6) M4x4 mm

ALY

(S0}

Ingresso aria
Air connection

(N°2) M5

Sede per sensori serie CB
CB sensor slot

_E FIRST ANGLE
PROJECTION

N

125 415 145
265 44 5 - 8 12 48 10 37 29 13 26 52 63 15
545 44 5 5 8 12 48 10 37 29 13 26 52 99 15
1085 44 5 5 8 12 48 10 37 29 13 26 52 172 15
1455 44 5 5 8 12 48 10 37 29 13 26 52 221 15
‘ X
‘ F APERTA z
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Foro di riferimento dito di presa
Dowel pin hole for gripper tool
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Foro di riferimento
Dowel pin hole

(N°2) @5H8x5 mm

Foro per fissaggio pinza
Hole for fastening

M5x5 mm

y
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PE

Dimensioni (mm)
Dimensions (mm)

PE-2520 83.6 2 57
PE-2540 130 123.6 - 45 57
PE-2560 165 158.6 120 45 57

Sede per sensori serie CB
CB sensor slot

485 45 57 53 19.5
485 45 57 53 195 67
485 45 57 53 195 67

Foro di riferimento dito di presa
Dowel pin hole for gripper tool

\
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Ingresso aria
Air connection

(N°1+1) @5H8x10 mm

~

18 32
18 32

35 14
35 14

44
44

Foro per fissaggio pinza
Hole for fastening

M5x8 mm

[ &
| S 1.
Lotbobomg
CHIUSA
A CLOSED

Foro per fissaggio dito di presa
Threaded hole for gripper tool

(N°2) 1/8 Gas

(N°4+4) M5x10 mm

Foro di riferimento
Dowel pin hole

(N°2) @5H8x8 mm

Unita Rotanti
Rotary Units

Cambia Utensile

Quick Changer

Profili e Staffe

Profiles and Brackets

10/2024

Attuatori Lineari
Linear Actuators

PE-25100 2006 - 150 45 64 485 19.5

PE-25200 3506 300 150 45 236 16 64 485 39 195 32 67 57 150 20 18 32 10

Sospensioni
Suspensions

Foro di riferimento dito di presa
Dowel pin hole for gripper tool

(N°4+4) @5H8X7 mm

Foro per fissaggio dito di presa
Threaded hole for gripper tool

(N°6+6) M5x7 mm

Sede per sensori serie CB
CB sensor slot

10.4 E
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o LT 1T | | o5o4e =2
- w TR | ke
. i S LI (S L i
R B 7 Sbo5 |
M L
L ~w %
H - S Foro di riferimento g8 &
; S =
APERTA Dowel pin hole : §
R OPEN (N°2) @5H8x8 mm &
Ingresso aria
Air connection —
(N°2) 1/8Gas = — ) g
Foro per fissaggio pinza o o *P""(.:"'*‘i* _________ A 4 g
Hole for fastening 1. éﬁgg% S O oo }L _____________________ s 2 2
M5x8 mm D g5
i <t
S o PEY S S e 6

_E FIRST ANGLE ‘
PROJECTION ‘
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PE

Dimensioni (mm)
Dimensions (mm)

3
DO
60 10 3 6 47

S
HEEA D
32 34 28 25 90 83 91

25
25
25

104 85 49
90 83 91 104 85 49
90 83 91 104 85 49
90 83 91 104 85 49

Foro di riferimento
Dowel pin hole

(N°2) @8H8x13 mm

Foro per fissaggio pinza
Hole for fastening

(N°4) M8x13 mm

Foro per fissaggio dito di presa
Threaded hole for gripper tool

(N°4+4) M8x16 mm

PE-4520 110 1006 50 725 60
PE-4540 140 1286 75 60 10 3 6 47 725 60 32 34 28
PE-4560 170 160.6 90 60 10 3 6 47 725 60 32 34 28
PE-4580 210 2006 90 60 10 3 6 47 725 60 32 34 28
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_E FIRST ANGLE
PROJECTION

.

Sede per sensori serie CB
CB sensor slot

Ingresso aria
Air connection

(N°2) 1/4Gas

J
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PE

/Dimensioni (mm) PE-45200\
Dimensions (mm)
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